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1. Avvertenze generali per la sicurezza

La mancata osservanza delle informazioni contenute nel presente manuale
puo dare luogo a infortuni personali o danni all'apparecchio.
Conservate le presenti istruzioni per futuri riferimenti

ILpresente manuale di installazione e rivolto esclusivamente a personale qualificato.
Linstallazione, i collegamenti elettrici e le regolazioni devono essere effettuati nell’'os-
servanza della Buona Tecnica e in ottemperanza alle norme vigenti.
Questo prodotto dovra essere destinato solo all’'uso per il quale e stato
espressamente concepito.
Ogni altro uso & da considerarsi improprio e quindi pericoloso. Il costruttore
non puo essere considerato responsabile per eventuali danni
causati da usiimpropri, erronei ed irragionevoli
Leggere attentamente le istruzioni prima di iniziare l'installazione del prodotto. Una
errata installazione puo essere fonte di pericolo.
M, | materiali dell'imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) nonvanno dispersi nell'am-
biente e non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali
fonti di pericolo.
Prima di iniziare linstallazione verificare Uintegrita del prodotto.
Non installare il prodotto in ambiente e atmosfera esplosivi: presenza di gas o fumi
inflammabili costituiscono un grave pericolo per la sicurezza.
| dispositivi di sicurezza [(fotocellule, coste sensibili, stop di emergenza, ecc.)
devono essere installatitenendo in considerazione: le normative e le direttive in vigore,
i criteri della Buona Tecnica, 'ambiente di installazione, la logica di funzionamento
del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.
Primadicollegare l'alimentazione elettrica accertarsi che i dati di targa siano rispon-
dentia quellidella rete didistribuzione elettrica. Prevedere sulla rete di alimentazione
un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d'apertura dei contatti uguale o
superiore a 3mm.
Verificare che a monte dell'impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e
una protezione di sovracorrente adeguati nell'osservanza della Buona Tecnica e in
ottemperanza alle norme vigenti.
Quando richiesto, collegare 'automazione ad un efficace impianto di messa a
terra eseguito come indicato dalle vigenti norme di sicurezza.
Durante gliinterventi diinstallazione, manutenzione e riparazione, togliere l'alimen-
tazione prima di aprire il coperchio per accedere alle parti elettriche.
La manipolazione delle parti elettroniche deve essere effettuata munendosi di brac-
ciali conduttivi antistatici collegati a terra. Il costruttore della motorizzazione declina
ogni responsabilita qualora vengano installati componenti incompatibili ai fini della
sicurezza e del buon funzionamento.
Per l'eventuale riparazione o sostituzione dei prodotti dovranno essere utilizzati
esclusivamente ricambi originali.



1.1 Funzioni di sicurezza

Il quadro elettronico Ditec LCU30H dispone delle seguenti funzioni di sicurezza:
- riconoscimento ostacoli con limitazione delle forze;

Il tempo di risposta massimo delle funzioni di sicurezza ¢ pari a 0,5s. Il tempo di reazione al
guasto di una funzione di sicurezza ¢ paria 0,5s.
Le funzioni di sicurezza soddisfano le norme ed il livello di prestazione di seguito indicati:

EN IS0 13849-1:2015 Categoria 2 PL=c

EN IS0 13849-2:2012
Non e possibile aggirare la funzione di sicurezza né temporaneamente né in maniera automatica.
Non e stata applicata alcuna esclusione di guasto.

2. Dichiarazione CE di conformita

ASSA ABLOY Entrance Systems AB dichiara che il quadro elettronico tipo Ditec LCU30H & conforme
ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalle seguenti direttive CE:
Direttiva EMC 2014/30/UE;

Direttiva bassa tensione 2014/35/UE.

Direttiva RED 2014/53/UE

Landskrona, 19-05-2021 Matteo Fino

PW;B.A-/EGA
3. Dati tecnici

Alimentazione 230V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz
Assorbimento 06A  d2a
Fusibile 1,6A 3,15A
Usctamotore

Alimentazione accessori 0-1 24V = 0,5A picco / 0,3A continuativo

Codici radio memorizzabili 100/200  vedi RO = MU = 20/10 (Paragrafo 11.6)
Frequenzaradio

Grado di protezione del contenitore IP55

Fare riferimento alle caratteristivche dell'attuatore uti-
lizzato.

3.1 Applicazioni d'uso

Cicli di funzionamento

1P22511T
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4. Installazione e collegamenti elettrici

Forare le apposite marcature nella parte sottostante della scatola (Fig. 4.1).

Fissare il quadro elettronico in modo permanente, si consiglia di usare viti testa bombata

(@ max testa T0mm) con impronta a croce (interasse dei fori indicata in Fig. 4.2 ).

Effettuare il passaggio dei pressacavi e dei tubi corrugati dal lato inferiore del contenitore.
Prima di collegare l'alimentazione elettrica accertarsi che i dati di targa siano rispondenti a
quelli della rete di distribuzione elettrica.

¢ Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d'a-
pertura dei contatti uguale o superiore a 3mm.

Verificare che a monte dell impianto elettrico vi siano un interruttore differenziale e una prote-
zione di sovracorrente adeguati.

e Per lalimentazione, utilizzare un cavo elettrico tipo HOSRN-F 3G1,5 e collegarlo ai morsetti
L (marrone), N (blu), @ (giallo/verde), presenti allinterno dell'automazione (Fig. 4.3, pag. 8).

NOTA: la sezione filo massima ammessa & AWG14 (2mm?).

o Aifini dei requisiti essenziali delle Norme vigenti, richiudere il coperchio una volta effettuati i
collegamenti al morsetto.

e Accertarsi che non siano presenti bordi taglienti che possano danneggiare i cavi.

e Accertarsi che i conduttori dell'alimentazione di rete (230V) e i conduttori degli accessori

e (24V] siano separati.

e | cavi devono essere in doppio isolamento, squainarli in prossimita dei relativi morsetti di col-
legamento e bloccarli mediante fascette [A] non di nostra fornitura.

e Senecessario montare le cerniere a pressione, sul fondo scatola e sul coperchio sul lato destro
o sinistro, a scelta (Fig. 4.4, pag. 8).

Dopo le regolazioni ed i settaggi, fissare il coperchio con le viti in dotazione (Fig. 4.5, pag. 8.
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4.1Manutenzione
Il quadro elettronico non ha bisogno di particolare manutenzione.

Verificare periodicamente la tenuta delle guarnizioni della scatola e il buono stato dei collegamenti
elettrici.

4.7 Installazione tipo

Rif. Descrizione Cavo

1 Trasmettitore /
Lampeggiante 2 x 1Tmm?

2 Antenna (integrata nel lampeggiante) CO%SUS(I)ale

3 Selettore a chiave 4 x 0,5mm?
Tastiera radio a combinazione digitale /

4 Attuatore 2 x 1,5mm?2
Attuatore con finecorsa 3x 1,5 mm?

5  Fotocellule 4 x 0,5 mm?

6 Quadro elettronico 3G x 1,5 mm?

Collegare l'alimentazione ad un interruttore onnipolare di tipo omologato con distanza
A d'apertura dei contatti di almeno 3mm [non fornito).

ILcollegamento alla rete deve seguire un percorso indipendente e separata dai collega-

menti ai dispositivi di comando e sicurezza.



4.3 Schema collegamenti installazione tipo
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5. Programmazione

9.1 Accensione e spegnimento del display

La procedura di accensione del display ¢ la seguente:

ENTER
e premere il tasto ENTER Eéj

1IN IS
né
s

e accensione di verifica del funzionamento display

e visualizzazione menu di primo livello H T

La procedura di spegnimento del display e la seguente:

ESC
e premere il tasto ESC @

NOTA: il display si spegne automaticamente dopo 60 secondi di inattivita.

5.2 Tasti di navigazione

o La pressione contemporanea dei tasti P e ENTER esegue un comando di apertura.
ENTER

o+ [ > @P
e La pressione contemporanea dei tasti \|, e ENTER esegue un comando di chiusura.
DOWN ENTER

o+ @ > CL

e La pressione contemporanea dei tasti P e |, esegue un comando di POWER RESET. (Interru-
zione dell'alimentazione e riawio dell'automazione).
UP DOWN

o+, &S @&
e Tenendo premuto il tasto UP /N 0 DOWN |, si avvia lo scorrimento veloce dei ment.

e |nalcuni menu e possibile visualizzare l'unita di misura del parametro, premendo il tasto ENTER
dopo la visualizzazione del valore.

Esempio: Impostazione di 10 “secondi per il parametro OB.
UP

ENTER ENTER ENTER
DOWNeEBE» >UB-> e > 1> @ | "




5.3Mappa del menu

S

Configurazioni automatiche

Impostazioni di base[lsy

T

Selezione
automazione

Selezione
numero ante

Reset impostazioni
generiche

Attivazione menl
parametri avanzati

Abilitazione chiusura
automatica

_|Stato automazione

allaccensione

Funzionamento
sicurezza inversione

Attivazione sistema
antigelo NIO

*

Attivazione funzione
uomo presente

Funzionamento
comando contatto 1-5

Funzionamento
comando arresto di
sicurezza / chiusura

Funzionamento
ricevitore radio

Funzionamento
scheda AUX1

Partenzaa
potenza massima

Impostazione sequenza
passo-passo da
comando 1-5

Durata STOP in sequenza
passo-passo da
comando 1-5

Verifica battute
meccaniche

|

Regolazioni di base o)

Tempo chiusura
automatica

Regolazione misura
apertura parziale

Tempo chiusura
automatica dopo
apertura parziale

Velocita di
apertura

Velocita di
chiusura

Regolazione spinta
sugli ostacoli e
corrente motore 1

Regolazione spinta
sugli ostacoli e
corrente motore 2

Tempo di
ritardo motore

Regolazione tempo
riconoscimento ostacolo

Regolazione tempo
di spunto

Regolazione tempo
accelerazione in apertura

Regolazione tempo
accelerazione in chiusura

Velocita iniziale
di movimento

Regolazione tempo
decelerazione

Tempo di rallentamento
In apertura

Spazio di rallentamento
in chiusura

Regolazione velocita di
accostamento in apertura

Regolazione velocita di
accostamento in chiusura

Limite di rilevamento
ostacoli in apertura

Limite di rilevamento
ostacoli in chiusura

Tempo di ritardo
motore 2 in apertura

Operazioni radio[ 2 |

Funzioni speciali [~

<

R

Tempo di rilascio
elettroserratura

Tempo di manovra
motore 1

Tempo di manovra
motore 2

Memorizzazione
radiocomando

v/|Visualizzazione quantita

radiocomandi memorizzati

Massimo radiocomandi
memorizzabili su
memoria integrata

Navigazione menu
tramite tastiera comando

*

Selezione funzione CH! del
radiocomando memorizzato

Selezione funzione CH2 del
radiocomando memorizzato

Selezione funzione CH3 del
radiocomando memorizzato

Selezione funzione CH4 del
radiocomando memorizzato

Cancellazione di un
radiocomando

Cancellazione totale
della memoria

Impostazione apertura
memoria da
radiocomando remoto

Impostazione messaggi
radio criptati

Retrocompatibilita con
telecomandi di vecchia
generazione GOL4

Versione firmware
quadro elettronico

Salvataggio
configurazione

Caricamento
configurazione

IP22511T
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Contatori cicli [T
mM

Gestione energia[ )

Caricamento ultima
configurazione impostata

*

Impostazione
password

Inserimento
password

Cancellazione
impostazioni utente

Visualizzazione
corrente motore

Aggiornamento
firmware

Ore di alimentazione
da batteria

E S

Impostazione
allarme manutenzione

Visualizzazione modalita
allarme manutenzione

Azzeramento contatore
parziale manovre

Alimentazione a
pannelli solari

Segnalazione batterie
quasi scariche

*

Soglia tensione per .
segnalazione batterie
quasi scariche

Parametri avanzati @

Modalita batteria

Setez'\one modalita
finecorsa apertura

Setez'\one modalita
finecorsa chiusura

Selezione dispositivo
L) collegato ai morsetti 1-6

Selezione dispositivo
collegato ai morsetti 1-8

Configurazione
ingresso 1-9

Selezione dispositivo
collegato ai morsetti
1-6e1-8

Modalita visualizzazione
display

Comando apertura
parziale morsetto 1-20

*

Tempo di accensione
luce di cortesia

Tempo di accensione
luce di cortesia comandata
indipendentemente

Durata disimpegno
inintervento costa

Durata disimpegno su
battuta in apertura

Durata disimpegno su
battuta in chiusura

Selezione tipologia
ostacolo

Selezione modalita
funzionamento dispositivo
collegato ai morsetti 1-6

Temperatura intervento NIO
e rampe automatiche

Regolazione
automatica rampe

Visualizzazione temperatura
interna del quadro

Impostazione tempo
prelampeggio in apertura

"

Regolazione velocita di
accostamento in chiusura

—|Rinnovo tempo chiusura

automatica dopo rilascio
/

della sicurezza

Impoatazione velocita
di acquisizione

*

Ulteriori parametri configura-
bili disponibili con AT > AA e
abilitato.



6. Sequenze rapide di avviamento

6.1 Selezione tipo di automazione

Esempio selezione automazione PWR25

I m posta re
ENTER

OWN ER
wtE->AT §-oete->A5 Bt e->06 8 2 ok
Esempio selezione automazione PWR35
Impostare

upP DOWN ENTER UpP DOWN — ENTER UP DN E(l:lTER
Wte>HT W->Ete>A5 @oete->0FH e < gk
UP DOWN

NOTA: Se non ¢& selezionata nessuna automazione (allarme M [ attivo) mediante i tasti [@] [@] &

possibile accedere direttamente ai valori del parametro H j .

6.2 Configurazione del numero delle ante

Esempio di configurazione singola anta
Impostare

UP DUWN ENTER UP DOWN ENTER ENTER
>R T s woNWwe > 1. @k

6.3 Abilitazione delle configurazioni

Modalita passo-passo senza chiusura automatica (uso residenziale)
UP DOWN ENTER DOWN ENTER

IQF"T .%HB%. Ok

Modalita passo-passo con chiusura automatica 1 min (uso residenziale) [impostazioni di serie]
UP DOWN ENTER

@A T e

Modalita apertura con chiusura automatica 1 min (uso condominiale)

ENTER

g 8 OH 1°7e] K

UP D N R DOWN

W AT e e >0 8]

6.4 Aggiunta di radiocomandi

T e R0 e mo5R> e @ B .2 ap @R e

IP22511T
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6.5 Configurazione dei finecorsa

Esempio 1 - Lanta si ferma sulle battute meccaniche (impostazione di serie)
Impostare

UP + DOWN ENTER UP + [JW ENTER ENTER >
@~APw>e" o F A~ >ND e Ok

ENTE!

o] l*HPl*l T F>E>ND e o

Esempio 2 - L'anta si ferma sui finecorsa
Impostare

UP +D0WN9HPEER9 UP +DOWNFH9 \’ ER DH
D ENTER D — ENTER
e >AP o >m T ie F LT 5 X e @k
Con queste impostazioni, in caso di rilevamento ostacolo, durante la manovra di apertura l'anta si
ferma con manovra di disimpegno, durante la manovra di chiusura l'anta riapre.

Esempio 3 - L'anta si ferma sulle battute meccaniche ed inverte sugli ostacoli
Impostare
+ DOWN ENTER

9HP@9@+ FH*@é‘“l o
@f ®>AP [o > " o] F [ X o0 @k
0 anta si

n queste |mposta2|0n| erma su a proprla battuta meccanica di chiusura e sul fine-
corsa in apertura.
Durante la manovra di apertura, in caso di rilevamento ostacolo prima dell'intervento del finecorsa
di stop, l'anta si ferma con manovra di disimpegno.
Durante la manovra di chiusura, in caso dirilevamento ostacolo prima dell'intervento del finecorsa di
prossimita, lanta riapre; dopo lintervento del finecorsa di prossimita, l'anta si arresta sull' ostacolo.

6.6 Configurazione delle sicurezze

Esempio 1 - Configurazione fotocellule collegate ai morsetti 1-8 e 1-6 [impostazioni di serie]
Impostare

UP DOWN%H P ENTER UP DOWN B B%EERQP H ENTER D’.
UP DOWNeH P ENTER +DOWN B EeERQP ,--’ ENTER DH

Esempio 2 - Configurazione costa di sicurezza con safety test collegata contemporaneamente
ai morsetti 1-6 e 1-8

Impostare

UP +DOWN9H P ENTER +DOWN 5 B9 S L’, ER DH



7. Esempidiapplicazioni d'uso

7.1 Automazioni a due ante battenti

Quando il quadro elettronico Ditec LCU30H viene usato in applicazioni per auto-
mazioni a due ante battenti che sisovrappongono € possibile effettuare i seguenti
collegamenti:

P ]
|
(]

R 2

|
=

|
[~
I~

g Motore 2 Motore 1
I o)

ohy a a
B3l s S
\ J
s N / \
= )
Fig. 7.1 - -l Fig.7.2

(Fig. 7.1) Installazione con fermibattuta meccanici in apertura e in chiusura e senza lutilizzo di finecorsa elettrici.
[Fig. 7.2) Installazione con fermobattuta meccanico in chiusura e con lutilizzo di finecorsa elettrici di stop in
apertura e prossimita in chiusura.

7.2 Automazioni ad una anta battente

Quando il quadro elettronico Ditec LCU30H viene usato in applicazioni per auto-
mazioni ad una anta battente & possibile effettuare i sequenti collegamenti.

RINHD 1
REMEAD 5
RRMECDPA

0|
€|
0|
S|
=

Fig. 7.3 Fig. 7.4

(Fig. 7.3 Installazione con fermibattuta meccanici in apertura e in chiusura e senza l'utilizzo di finecorsa elettrici.
[Fig. 7.4) Installazione con fermobattuta meccanico in chiusura e con lutilizzo di finecorsa elettrici di stop in
apertura e prossimita in chiusura.

IP22511T
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8. Comandi

ATTENZIONE: ponticellare tutti i contatti N.C. se non utilizzati o disattivarli con il rela-
tivo menu. | morsetti con numero uguale sono equivalenti.

15



8.1 Costa di sicurezza autocontrollata SOFA1-SOFA2 o GOPAVRS

SOFA1-SOFA2
GOPAV

= =

9. Uscite e accessorli

1P22511T




Impostazione jumper

10,

111§¢edl
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11. Regolazioni

11.1 Menu principale

Dal menu principale e possibile accedere al menu di secondo livello con la seguente procedura :

) ) _ UP  DOWN ) ) )
e mediante i tasti Ej e Ej selezionare la funzione desiderata

. ENTER
e premere il tasto @ per confermare

Dopo la conferma della selezione si accede al menu di secondo livello.
Per ogni funzione del menu principale sono disponibili inoltre una serie di configurazioni aggiuntive,

visibili abilitando la funzioneH (vedi paragrafo seguente)

1P22511T
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11.2Menu di secondo livello AT [Automatic Configurations)
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11.3.1
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Ulteriori parametri configurabili del livello BC, disponibili

conH T = HH abilitato

21
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Display Descrizione Selezioni disponibili

BA - Basic adjustment

TR - Tempo di ritardo motore. [s]
T P Tempo di ritardo con cui l'anta 1 arriva in chiusura rispetto all'anta 2. »
00-30's
\ 10

11.4.1 Ulteriori parametri configurabili del livello BA, disponibili con

AT > AA abilitato

Display Descrizione Selezioni disponibili

ST - Regolazione del tempo di spunto. [s]
v T 0,5 - Minimo . »
3,0 - Massimo. o o
J 2.0
L]

TQ - Regolazione del tempo di accelerazione in chiusura. [s]
0,5 - Minimo.
9,9 - Massimo.

Vedl para rafo11 2.1

BA - Basic adjustment

TD - Regolazione del tempo di decelerazione. [%]
Regola la pendenza della rampa di decelerazione. 1
T B 10 - Minimo.

99 - Massimo.

23



Display Descrizione Selezioni disponibili

OB - Impostazione del tempo di rallentamento in apertura. [s] m
m Indica quanto tempo prima della fine della corsa di apertura inizia la 8 8’3 U
U B rampa di decelerazione.

00 - Minimo. 10

30 - Massimo.

CB - Impostazione del tempo di rallentamento in chiusura. [s] A (]
r B Indica quanto tempo prima della fine della corsa di apertura inizia la U U U

'_ rampa di decelerazione.
00 - Minimo. 10
30 - Massimo. -—

PO - Regolazione della velocita di accostamento in apertura. [V]
Indica la velocita dalla fine della rampa di decelerazione fino alla fine

della corsa di apertura.

03 - Minimo. m 3} 1 m

10 - Massimo. U | U

NOTA: Aumentare progressivamente la velocita di accostamento, nel Vedi paragrafo11.2.1
caso si verificassero delle rapide vibrazioni in successione (chatte- +
ring) in cancelli con peso elevato e installati con lieve pendenza.

PC - Regolazione della velocita di accostamento in chiusura. [V]

Indica la velocita dalla fine della rampa di decelerazione fino alla fine n 3} 1 n
P della corsa di chiusura. U | U
03 - Minimo.

10 - Massimo.

M

Vedi paragrafo11.2.1
|

00 - Limite di rilevamento ostacoli in apertura. [%]

,—' Indica la percentuale dello spazio percorso durante

NN
U

BA > 0B oppure dopo il rilevamento del finecorsa di apertura HP -
F H—> RAin cui e disattivato il disimpegno. 99
NOTA: nonattivose AP >FA—>S%X o0 seAP>FARA->P .

0C - Limite di rilevamento ostacoli in chiusura. [%]

Indica la percentuale dello spazio percorso durante

BA~—> L B oppure dopo il rilevamento del finecorsa di chiusura P >
FC = RA in cui é disattivata linversione.

NOTA: non attivose AP >FL>5% e seARP>FLC>P X

TO - Impostazione tempo di ritardo motore 2 in apertura. [s]

’—, Regolazione in secondi del tempo di ritardo della partenza
u di manovra del motore 2 rispetto al motore 1.

3

3
LN
B
Lo

M
U

M

—
2

LN
U
I R SN

LR - Tempo di rilascio dell’elettroserratura. [s]

Se abilitata, indica il tempo di attivazione dellelettroserratura alla par-
] P
Ly

M

Y &3
=1
LJ

tenza di ogni manovra di apertura da automazione chiusa.

(3]

M1 - Tempo di manovra motore 1. [s]
Regolazione in secondi del tempo di manovra totale del motore 1.
ATTENZIONE: la regolazione avviene con intervallo di sensibi-
"\1 4 lita di 0,5s, indicati dall'accensione del punto decimale destro.

Esempio:ﬂ _l: 7 secondi / = 7.5 secondi

NOTA: limpostazione di M 1 & attiva solo con B > 5>0F .

M2 - Tempo di manovra motore 2. [s]
Regolazione in secondi del tempo di manovra totale del motore 1.

c
|"|

e |
N

NN

ﬂ ATTENZIONE: la regolazione awviene con intervallo di sensibi-
j lita di 0,5s, indicati dall'accensione del punto decimale destro.

Esempio:B _,: 7 secondi / : 7.5 secondi

NOTA: limpostazione di M¢? & attiva solo con BC > 5> 0F .

M
I

C
2
=y
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11.5 Menu di secondo livello RO (Radio Operation)

RO - Radio operations

ATTENZIONE: selezionando M} > 2@ (200 radiocomandi) le configurazioni{J 1e 2
salvate col comando 5F - ¢ andranno perse, cosi come l'ultima configurazione ri-
caricabile con RL. Inoltre non sara possibile salvare nuove configurazionisulf felJ2.

RO - Radio operations
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Menu di secondo livello SF (Special Functions)
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[e0)

Menu di secondo livello EM (Energy Management]

11.8.1 Ulteriori parametri configurabili del livello EM, disponibili con

AT > AR abilitato
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11.9.1 Ulteriori parametri configurabili del livello AP, disponibili con

AT > AHA abilitato
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Display Descrizione Selezioni disponibili

PT - Apertura parziale fissa.

ON - Abilitato.

OF - Disabilitato.

TSe ON, un comando di apertura parziale dato sulla quota di apertura [~ ) N | M ’__

P | parziale viene ignorato. oJ

Con contatto 1-20 chiuso (ad esempio con timer o selettore manuale), il P

cancello si aprira parzialmente e se in seguito verra aperto totalmente

[comando 1-3) e poi richiuso (anche con chiusura automatical, si fermera

sulla quota di apertura parziale.

DE - Durata del disimpegno in caso di intervento di una costa. [s]

Regola la durata del disimpegno in caso di intervento di una costa (attiva B B }E
o0 passival in apertura e chiusura. o .
Nei cancelli a doppia anta agisce su entrambe le ante. 1.0

00 - Disattivata. —

DO - Durata del disimpegno sulla battuta in apertura. [s/100]

Regola la durata del disimpegno sulla battuta meccanica di apertura.
00 - Disabilitata. 8 Q}

99 - Massimo.

NOTA: Non attivo se F > 5 X

DC - Durata del disimpegno sulla battuta in chiusura. [s/100]
Regola la durata del disimpegno sulla battuta meccanica di apertura. B 8
2

00 - Disabilitata.
99 - Massimo.

NOTA: Non attivo sef [ > 5 X

OT - Selezione tipologia ostacolo.
00 - Sovracorrente o porta ferma
01 - Sovracorrente

u | 02 - Porta ferma

CICY
NN
I N

CR - Correzione stima corsa. [%

1
E P NON UTILIZZARE (solo diagnostical
3

SM - Selezione modalita di funzionamento dispositivo collegato ai
morsetti 1-6.

00 - Durante la manovra lapertura del contatto di sicurezza arresta il
movimento (con disimpegno se 16 > 5E /54 ).

01 - Durante la manovra lapertura del contatto di sicurezza arresta il
movimento (con disimpegno se 16 = SE /5 Y). Richiuso il contatto
riprende la manovra interrotta.

02 - Durante la manovra lapertura del contatto di sicurezza arresta il
movimento (con disimpegno se 16 - SE /541). Richiuso il contatto

o N effettua una manovra di apertura.

J ' ' 03 - Durante la manovra di chiusura, l'apertura del contatto di sicurezza

inverte il movimento. Durante la manovra di apertura la sicurezza

viene ignorata.

04 - Durante la manovra di apertura, lapertura del contatto di sicurezza
arresta il movimento (con disipepegno se 16 - SE /54l). Richiuso
il contatto riprende la manovra di apertura interrotta. Durante la ma-
novra di chiusura la sicurezza viene ignorata.

05 - Durante la manovra di chiusura, l'apertura del contatto di sicurezza
arresta e inverte il movimento. Durante la manovra di apertura, l'a-
pertura del contatto di sicurezza arresta il movimento [con disimpe-

:
L0 N
—+

C3
C3

my
G & &
[ I P [

—
-l

Gy &

gnose I6 > SE /541
TN - Impostazione della temperatura di intervento sistema elettronico r
T antigelo NIO e rampe automatiche HS. [°C] L 9}J 8
' ILvalore non siriferisce alla temperatura ambientale ma alla temperatura
p p
I N interna del quadro elettronico. 20
L]
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AP - Advanced parameters

12. Segnalazioni visualizzabili nel display

12.1 Visualizzazione stato automazione

RAM D3 » 22
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12.2 Visualizzazione sicurezze e comandi

B
RPMDS*E 1 [RAPIIMET
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12.3 Visualizzazione allarmi e anomalie

Tipologia
allarme

Allarme

Allarme

imposta-

ATTENZIONE: la visualizzazione di allarmi e anomalie avviene con qualsiasi selezione
di visualizzazione effettuata. La segnalazione dei messaggi di allarme ha la priorita su
tutte le altre visualizzazioni.

Allarme meccanico

servizio

zioni

g I o [ o o s ¢

C O ChMMed- Z0CMMEg M 5 LN

Display

Descrizione

l\ll '_,' MO - Tipo automazione non selezionato.

'y

—_— = =
A, = == =D ==

= >

=> =

= >

e  amh e

A~ d

—

N

—
.

M4 - Corto circuito motore 1.

M5 - Corto circuito motore 2.

MB - Mancanza motore 1 durante una ma-
novra.

MC - Mancanza motore 2 durante una ma-

novra (se impostato funzionamento con
2 motori).

MD - Funzionamento non regolare del fi-
necorsa di apertura motore 1.

ME - Funzionamento non regolare del fi-
necorsa di chiusura motore 1.

MF - Funzionamento non regolare del fi-
necorsa di apertura motore 2.

MG - Funzionamento non regolare del fi-
necorsa di chiusura motore 2.

MH - Sovrapposizione delle ante non cor-
retta.

MI - Rilevamento del terzo ostacolo con-
secutivo.

0D - Ostacolo in apertura su anta 1.

OE - Ostacolo in chiusura su anta 1.

OF - Ostacolo in apertura su anta 2.

0G - Ostacolo in chiusura su anta 2.

Sé6 - Errata impostazione test sicurezze.

VO - Richiesta intervento manutenzione.

37

Intervento

Selezionare un tipo automazione dal menu

RAT->AS.

Verificare il collegamento del motore 1.
Verificare che l'anta non sia bloccata.
Verificare funzionamento elettroserratura.

Verificare il collegamento del motore 1.
Verificare che l'anta non sia bloccata.
Verificare funzionamento elettroserratura.

Verificare il collegamento del motore 1.

Verificare il collegamento del motore 2.

Verificare il collegamento del finecorsa di
apertura motore 1.

Verificare il collegamento del finecorsa di
chiusura motore 1.

Verificare il collegamento del finecorsa di
apertura motore 2.

Verificare il collegamento del finecorsa di
chiusura motore 2.

Verificare che il motore che effettua apertura
per primo [M1] sia collegato come indicato
in fig. 1.

Verificare la presenza di ostacoli permanenti
lungo la corsa dell'automazione.

Verificare la presenza di ostacoli lungo la
corsa dell'automazione.

Verificare la presenza di ostacoli lungo la
corsa dell'automazione.

Verificare la presenza di ostacoli lungo la
corsa dell'automazione.

Verificare la presenza di ostacoli lungo la
corsa dell'automazione.

Verificare la configurazione dei parametri

6.18.68.
Seb68->5Y, D6e DB non possono essere
PYyloSYl.
Procedere con lintervento di manutenzione
programmata.



Tipologia
allarme

Allarme interno quadro elettronico

Display

e D e T e T M B o O

< = = = = [

-
C

M M e 00 00 LN

=
-_—

=>
s

- L1 0O C]

-

\/
/\

\/
/\

Descrizione

I5 - Tensione 0-1 mancante (regolatore di
tensione guasto o cortocircuito acces-
sori).

16 - Tensione 0-1 eccessiva (regolatore di
tensione guasto).

17 - Errore parametro interno fuori dai
limiti.

18 - Errore sequenza di programma.

IA - Errore parametro interno (EEPROM/
FLASH).

IB - Errore parametro interno (RAM).

IC - Errore time out manovra (>5 min o >7
min in acquisizione).

|IE - Guasto al circuito di alimentazione.

IM - Allarme MOSFET motore 1 in corto
circuito o sempre ON.

IN - Allarme MOSFET motore 2 in corto
circuito o sempre ON.

10 - Circuito di potenza motore 1 interrot-
to (MOSFET motore aperto o sempre
OFF).

IP - Circuito di potenza motore 2 interrot-
to (MOSFET motore aperto o sempre
OFF).

IS - Errore test circuito lettura corrente
motore 1.

IT - Errore test circuito lettura corrente
motore 2.

IU - Errore test circuito lettura tensione
motore 1.

IV - Errore test circuito lettura tensione
motore 2.

Intervento

Verificare che non ci sia un corto circuito nel
collegamento 0-1.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Sostituire quadro elettronico.

Esequire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Verificare manualmente che l'anta si muova
liberamente.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Verificare le impostazioni / funzionamento
di eventuali finecorsa.

Eseguire un reset.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Esequire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Esequire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.
Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

Eseguire un reset.

Se il problema persiste sostituire il quadro
elettronico.

XX - Reset firmware comandato dalla pressione contemporanea dei tasti

upP DOWN

(o] * [e]

01 'n WD - Reset firmware non comandato.

N

4
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13.

Problema

Ricerca guasti

Segnalazio-

Possibile causa ne Allarme

Il quadro elettrico Mancanza di alimentazione.

non si accende.

L'automazione non
apre o non chiude.

Le sicurezze ester-
ne non intervengo-
no.

L'automazione
apre/chiude per un
breve tratto e poi si
ferma.

It radiocomando
ha poca porta-
ta e non funziona
con automazio-
ne in movimento.
Il comando radio
non funziona

Sovraccarico uscita 0-1.
Manca alimentazione.

Accessori in corto circuito.

IS

Fusibile di linea bruciato.
| contatti di sicurezza sono ‘-E l.E

s

-8
A3 b8
-6 I-B

| contatti di sicurezza non sono
collegati correttamente oppure
la costa di sicurezza autocontrol-
lata non funziona correttamente.

Le fotocellule sono attivate.

La chiusura automatica non
funziona.
Guasto al motore.

MB
MC

Collegamenti errati tra fotocel-
lule e quadro elettronico.

Sono presenti attriti.

MI

La trasmissione radio & osta-
colata da strutture metalliche e
muri in cemento armato.

Modulo memoria mancante op-
pure modulo memoria errato.

R
R3
RS

Intervento

Verificare il cavo di alimentazione e i rela-
tivi cablaggi.

Scollegare eventuali carichi collegati al
morsetto 1.

Verificare cavo alimentazione.

Scollegare tutti gli accessori dai morsetti
0-1 (deve essere presente tensione 24V=)
e ricollegarli uno alla volta.

Contattare Servizio Assistenza

Sostituire il fusibile.

Verificare che i contatti di sicurezza siano
correttamente chiusi (N.C.).

Verificare i collegamenti ai morsetti 6-8
del quadro elettronico e i collegamenti alla
costa di sicurezza autocontrollata.

Verificare la pulizia e il corretto funziona-
mento delle fotocellule.

Dare un qualsiasi comando. Se il problema
persiste contattare il Servizio Assistenza
Verificare il collegamento del motore, se
il problema persiste contattare il Servizio
Assistenza.

Verificare la visualizzazione dil~- & Vil 8
Collegare i contatti di sicurezza N.C. in serie
tra loro e rimuovere gli eventuali ponticelli pre-
senti sulla morsettiera del quadro elettronico.
Verificare limpostazione di AP > J§ e
RP->18

Verificare manualmente che lautoma-
zione si muova_liberamente, verificare la
regolazione di R 1/P E Contattare Ser-
vizio Assistenza

Installare lantenna all'esterno.

Sostituire le batterie dei trasmettitori.

Spegnere lautomazione e inserire il modulo
memoria corretto.

Verificare la corretta memorizzazione dei
trasmettitori sulla radio incorporata. In caso di
guasto del ricevitore radio incorporato al qua-
dro elettronico é possibile prelevare i codici dei
radiocomandi estraendo il modulo memoria.

Tutti i diritti relativi a questo materiale sono di proprieta esclusiva di ASSA ABLOY Entrance Systems AB.

Sebbene i contenuti di questa pubblicazione siano stati redatti con la massima cura, ASSA ABLOY Entrance
Systems AB non puo assumersi alcuna responsabilita per danni causati da eventuali errori o omissioni in
questa pubblicazione. Ci riserviamo il diritto di apportare eventuali modifiche senza preavviso. Copie, scan-
sioni, ritocchi o modifiche sono espressamente vietate senza un preventivo consenso scritto di ASSA ABLOY
Entrance Systems AB.
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